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I 2 
Beschrdbung mfiSderLiniellMnhil^ 1. 

Das AusfOhnmssbdsple) des SeUetfteDers nach 
Che ErOndung betnfTt etnen SdddfteUer fOr Hand- Fig. 1 uod 2 ist mr Rotadonssdildfer besthnrnt und da* 
schleiftnascfahien mil doer lYagplaUe* dk an Direr keralsRota^onsl^rperatngebildetDieserSdikifteOer 
ROcksdte dn Befesttfiimgsdemeiit zum Anbringen an $ 10 wdst eine IVogphtte II mh einein BefestigiiiKselB- 
der Spindd der Handschldfroasditne nnd an der Vor- innitl2raideinerSQWel3auf^g. a 
dersehe cine txa gexMUuntein Material bestehende DieThigphtieft isttm wesemlicliendnebdsn^ 
und an die lY^gplaue tngesddnmte SoMe auhveisi, Sdieibe aiisKnnststoauisbesondere am Pbhamid. Ihr 
woba raifial verlaufende Vemetfuogsrippen vof:ge$&- Haupttdl 14 hal 3 emstflck^ zttsanunenhaa^ide und 
hen rind, die nut dem Sohtenraateral verbiindcn sJnA to von nmen nacb aoBen anemander ansdiDeBende kiw- 
Eine fa ersicr Unic «lr HandsdUdtmaschinen he- fannige bzw.kreisringmmiSge Absctantttntofiai dM 
aimmic Anprdnnng mil den oben aulgczfihlteo Merk- Nabaileil 15 and die zwd RingteOe 16 und 17. In dem 
malen aus dem Obcrbt^riff des ATttpnichs 1 ist z. & in didieren Nabentetl 15 ist der Kopf 18 einer als Befesti- 
dem DErGM 1809430 bcschriefera and geidgt One gtragsdement dienenden Kopfschraube 12 aus Metall 
dort gezetgte AusfQhnxngsform {lug- 2) beshrt one is dngefanni. Ihr in aidaler Riditung am dem NabcnteH 
Tragphue und dne der Vorderedie dfeser Tragplaiie 15 herausragcnder Gewndcsshaft 21 bildet das Befesti- 
«igeordn€te ^SdOeifschdbc* odcr SohJe aus Polyure^ gnngsdement 12desSdiIeiftencrsl0tnlttel$dessendie- 
Ihanmaierial, wobei nodi radial vcHatifendc Verstci- «cr tn der Wcrkzeugaufnahmc ones Sdddfgerfttcs be- 
fungr^pcn an der der Tragplaite mgewajjdtcn Sdte fest^f werden kana Der an deo Nabentdl 15 ansdiKe- 
dcrSdileifsdieibe voigesehensindidiezunadttt filrsidi ^ fiende innere Ringtdl 16 ttberdedct dnen verhaJinisma- 
hergcsidll und dann an die Untersdle der Sdildfsdid* Big groBen KalbRiesserbereidi und der daren anschlie- 
be angegDssen oder mil der Sdildfsdidbe vergossen Bcnde teBere Ringtdl 17. dnen kleineren Hdbmesser- 
werdcn. wodureh dch dncgcwtssc Veriiindungdcr Vcr. bereidi Der imiere RIngidl 16 hat dnegi«fiere Wand- 
sicifungsrippen mil dem Kunsisioffmaterial ergibt Die starke ds der auBere Ringtdl 17. Auf der Umendte des 
Knhdt •ScWrifsdidbc- Verstcifungirippcn' wird «>- as Haupiiefles 14 isi dne Anzah! strahlenfOmug vom Na- 
dann mil der Tragplniie in an sich bekannier Wdse benidl IS ansgehender Vemcifungsrippcn 2i ange- 
vcrbundea Diese bekannte Anordnimg - dcrcn Her- formL Die radij^lc Erslrrckimg der Vcmdfungsrippen 
stcflung noch rcdil komp]iziert isi - bcsitat zwar dne 23 isl glddi der des gcsaratcn Haupttdls J4 der frag- 
gcwissc Steifigkdt. wenngksidi dkise insbesondene im platte II, d. h. eiwa bis zum fiuflercn Rand des auBcnwi 
Jlandbcrdch nicht opiimol isi, auBcrdem ist abcr die 30 Ringleils 17, Am AuOenrand des fluBeren Ringtdls 17 
Vcrbindung zwischen der Tragplotte und dem K.unst- sind sireckcnwdse, d. h. in einzelncn Umfangsabschnit- 
siofTmaterialderSclildrsdieEbc nichi zuvcrlSsilggcnug. ten krcisringfOrmig verlaufende Randabsdiniitc 24 vor^ 
Die oblgcn Bcmcrkungen ircfTen im wetcntltchen atich handen. die im Queredintit gegenflber dem Haupttdl 14 
auf die AusTOhrungsformcn nach den doriigcn P|g. 5-8 nach der Sohle 13 hin abgebogen sind. so dafi sie als 
zu. bd dcncn die Sohle bnv. der Sdildrschdbenleller 35 ganzes gesehen die Form ernes Kegelsiumprabschnittes 
mil der TYflgpralic und evtl vnrhandcnc Rippcn emstQk- haben. An jedcm Ende der einzdnen Randabsdinitte 24. 
kig aus daslifichcm Kunsisiorr hergesidll isi und kdn die um dn besdmmtes MaB voncinander entfemt smd, 
starres.sicircsncbi(dcdarstcl]t. srfiUcBl je cine VcrsCeifungsrippe 25 an. die von dem 

DcmgcgcnUbcr Hcgt der Hrfindung die Aufgnbe 2u> Randabsdmiii 24 aus eimvfirts vcriiiuri, wobei ihre Un- 
. prundc. bci dncm Schlciriencr dngangs gcnanntcr Art 40 tcrseiie vom unieren Rand des Randabschnitls 24 aus 
die Sicifigkdi der Tk-aajlaiie und die Vcrbindung der bis lur Untersdle des Ringtdls 14 hin sdit^ aufwans 
Suhic mn den Versicifungsrippen und mit der Tragplat- verl&uft 

iczuverbcssenv Die SoWe U isi rin KunststorTormteil aus PU-inie- 

Die gcsidlte Aulgabe wind bci dnem Schldrtdlcr gral Wcich»ehaummheinerShore-Hfirtez.Rvonetwa 
cingangs gcnannier Art crfmdungsgemaB dadurch ge- 45 30-35 Shore odcr z. a ctwa 55 Shore. Die Sohle 13 ist 
Iftst duO die Vcrstdfungsrippcn mil der Tragpiatie an IndnerLlmscbflumformander Unleneite der Tragplat - 
ihrcr der Sohfo zugcwandicn Vordcrsciic angeotdnei te llandieserunmittdbarangeschflumt WieausFlg. t 
imd im Sohlcnmatcriai vollwflndig cingebclle( sind und und 2 erwchtlich ist sidii der AuBenrnnd der Tiagpiatte 
daB der Rand der Tragplatic in llmfangsrtchlung ver- 11 gegenOber der UmriBlinie der Sohle 13 zurOck. Da- 
laiifcnde hochgcstclhe Randabschnttte Qufwdsi. an dc- 50 durch wird der AuBcnrand der TragpJaite II, insbeson- 
nen die sich annilhcmd tibcr den voJIen Durchmcsser dere die Randabschnitie 24 und dn Teil des fiuOeren 
diT Trugplntic cmlrcckendcn radialcn Vcrstdfungsrip- Ringtdls 17, auf der AuBen^seite bi$ /ur Oberseite hin 
pen endcn. vom Werkstolf der Sohle 13 umschfiumt so daB gerade 

I>ie durch die Erfindung crzidicn Vortcile bcsiehen im Randbcreich dne bcsonders guie Verankcrung der 
insbestuidcre daria daB die Platte Icichtcr wird und dn- is SohJe 13 an dcrTragplatte 1 1 gcgcben ist Die Uniersd- 
richer her/iBtdlen ist daB die Verbindung xwischen der te der Sohle 13 ist eben. wobd in der l^itte em krdsfor- 
Stihic, den Verstcifungsrippcn und der IVagplalte be- miger KlAchenbcfvich 26 um dn geringes MaB yurttck- 
simders gui isi und daB die Scdfigkeit der Tragphitie gcseiTt ist Die tlmfaiigsfl&che der Sohle 13 ist stufen- 
wwcntlicherhfthi wild. rormig ausgebiUet. Der an ihrer Uniersdte anschfie. 

^niLTc VwiiCTie dn ErrimiunEt iidiim uindni Untci* w Bctidc vikic Plfii}iciuaiM.hih'(t 27 fst iinc Krci&zylindcr. 

nnspHlchenhervor. fiache. Der aweiie Flflchenabsdmiit 28 ist cfa Kegd- 

ImTolgendenwirddieEr^infdunganhandzwctcrinder stnmpfabschnilt Derdrille Rfiehenab^chritl 29 \s\ au- 

Zcichnung dargeslellter Ausfflhrungsbdspicle nSher er- hfldlsi ebcnfalls dne K rdszylinderflflchc, die anschlie*- 

lauicrt. Es zefei Ocnd in dne Torusnfldic Qbcrgcht die sidi fa die ebene 
Fig. I emeUnteransschiemeserslenAusfOhningsbeH es Obersdie desjenigen Teils der Sohle 13 hin fortseut. 

spidttdes Schl^iftdlett gemflBdcr Erfittduftg fOr Rota- WekAc die Randabschnitie 24 und den Ringieil 17 auf 

((cmsschldTer, deren ROckieiietdlVveiseuiffgibL 

Flg-2 emen venikalen SdinUt des Sdildftcllera ge- An der Tragplalie tl Ut Im Berekft ihres inneren 
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Rangteib 16 jewells anf der WinVrlhfllhicrenden xveier 
benacfabarter abgsbogener Versteifvngsrippcn TSjidn 
nmdefl Durd^gasgslocli 3t voriiutdeiv <fic alle auf 
filodien LodUoreis fi^geiL An jcdes dieser Lnirdigangs- 
Ifldier 31 schliefitnmeHialb der Sohlf» 13 jednekan]^ 5 
fSnmgo Ausnefamniig (Luftf0hraQgs]caiial) 32 xsh im 
wesemlkfaenrccbtec&gemQuerschiuUflja. IXeA^ 
nuqgeD 32 vertanf en an der Uotersehe der Ungpiatte 
11 entlaiig in radialer lUdmng nacb auSen nnd mtlnden 
finderUmlSTgsflficfaederSohle 13nnBmichderFI&- lo 
dtenabsehnltte 27 und 2& Die Ausnehnningen 32 sind 
durch den danmtcr liegenden Teil der Sohle 13 micb 
unten abgedecki Der Mflndangsbereicb 33 der Ansoeh- 
mQngen32 ist sowohl oftch miten als audi nadi belden 
SdtenhmeiTvelterusodeBderMaiidiiQgi^berdch33f!ta- u 
eine von aufien nadi mnen, d h. racBal emwans veilau- 
fende SirOmnng ab EinschnOrang wlrkt In Emwdrts- 
richtung umnittelbar hinter dem MUndungdsereicb 33 
!St in der SoMe 13 Je m kreisninder Durvhbmcli 34 
vorlmndeado'indcvThkgpkuemitdeni Dorchgangs- 20 
loch 31 flber die Ausndunuog 32 (LuftfDhrungskanal) 
verbtmdenisL 

Die Versteifungsrippen 23 sowie die Randabschnitte 
24 und Verstfiifungsrippezi 25 biklen «nen KOrper mst 
^er Synmietrieachse; die durch die jewdUgt Vemei- 2s 
fiin^rippe 23 definlert tsL 

Der Sehleifteller 10 wird am zweckmftBigsten da- 
durch bergestellt, daB die berelu voigeferdgte TVag- 
platte 11 in dne entsprechende UmschSumform einge- 
Ic^tpnrddereflflbngerHchlraimigenaudergewQns^ 30 
ten Form des fertlgen Schleifteners enlspHcht. Die Be- 
grenzungswande des Hobfaraumes dieser UmsdUtinn- 
foriD warden mit eineni Trenninittei behandeh. Die Um- 
schSumform wind geschlossen und der PU-Integral- 
Weichscfaaum in den HoMranm der Form eii^efOhrt 35 
Nacb dem Entarren des PU-tnt^raVWeichsc^umes 
als Sohle 13 winl der fertlge SdilcifteHer tO der geflffbe- 
ten Umschfiumform enmommen und diese fOrdie Ferth 
gung einea weiteren Schtetftellers hergerichtet Die 
SchleiftelLerrohlinge werden entgmiet imd sbid dann 40 
benstseinsatzfertig. 

PftcentansprQche 

K Schleif teller fOr Handschleifinaschinen mit einer 45 
Tkagplatte, die an ihrer ROckieite cin Bef esUgungs- 
dement zum Anbringen an der Splndel der Hand- 
scUeifmaschine und an der Vorderseste eine aus 
gesdifiumtem Material bestehende und an die 
Tragplatte angeschaumte Sohle aufwetst» wobei ra- so 
diaJ veriaufende Versteifungsrippen voigesehen 
sind die mit dem Sohlenmateria! verbuiiden sind. 
dadnrdi gekennzdchnet* daB die Versteifungsrip- 
pen (23, 25) mit der TVagplatte (It) an ihrer der 
Sohle (13) zugewandten VonJerselte angeordnet 59 
und im Sohlenmateria] voll^tandig etogebettel shid 
nnd daB der Rand der lyagpktte (1 1 ) in Umfiangs* 
richiuQg VBrlaufende hodigesteOte Randabscfaidtte 
(24) eufwetst. an denen die sidi annahemd Oberden 
voiienDurchmtsser der l>agplfiite(fl)ers!redten- ea 
den radialen Verstdfungsrippen (23) endot. 
Z Sehleifteller naeh Anspruch 1, daduidi gekenn- 
zeichnet dsB die deh RAnd dei* lYagplatte (11) bll- 
denden Randabsehnhte (^) nur abschnittsweiso 
vorgesehen und schi^g noch auBen angesteJlt sind ss 
und daB von den Enden der Razidabschnitte (24) in 
Radi&lridituttg kflrzere VertteiFuna^ppen (25) ab- 
geheut deren HBhe sum Zentrum der Tragplatte 
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(11) hin abmmmt wlhrend die sich ani^erad fiber 
den vonen Durchmesser der Tlragplatte (11) cr- 
.streckeoden Versteihingsiippai (23) mittig an den 
zogecmLoeten Randabsdunttcn (24) enden. 



Merza 1 Selte(a)2eichnungen 



